Teorie fizeni

LS Roc¢nik: AVI 2, 3 mistnost: UL 505
por. Program cviceni char.
Cis. cvic.
1. Organizacni pokyny a laboratorni tad; bezpecnostni predpisy; U
Podminky ziskani zapoé¢tu - terminy kontrolnich testi;
Ukézky simulace a tizeni — AP-model, ProCont, Simulink.
2. Systém a jeho popis (ZKY): vnéjsi popis, prenos, dif. rovnice;
vhitini popis, stav, stavovy prostor; TIL
Analogovy poéita¢ (AP) jako prostredek k modelovani a simu-
laci dynamickych systémi — souvislost se Simulinkem.
3. Modelovani systému s pirenosovou funkci F(p) = k/P(p) na AP. L
Analyza chovani systému na analogovém modelu. R-1
4. Statick& a prechodova charakteristika systému, zpisob méteni a
identifikace parametra; impulsni funkce. T/L
5. Méreni statickych a prechodovych charakteristik na objektech:
black box, analogovy model. R-2
6. Frekvencni prenos, frekvencni charakteristika, zpisob mereni a T/L
vyhodnoceni v komplexni roviné av log. souradnicich.
Vypocet frekvencni charakteristiky s vyuzitim PC. t-1
7. Méreni frekvencnich charakteristik na objektech: L
black box,

8. analogovy model. R-3
9. Stabilita systémi — simulace chovéani kmitavého systému na AP; TIL
experimentalni ovéeni vlivu parametri na chovani systému;

kriticke zesileni. R-4
10. Kvalita regulacniho procesu, optimélni nastaveni PID reguléatoru T/L

dle kritériaI TAE — vypocet na PC. t-2
11. Experimentdni vySetrovéni chovani otevieného a uzavieného

regulatniho obvodu z hlediska optimality na analogovém modelu,

aternativné v Simulinku.

R-5

12. Nelinearni systémy — Ljapunova teorie stability. Analyza a T/L

experimentalni vySetrovani chovéni nelin. dynamického systému

na AP. Ukézka simulacniho systému SIMNON.
13. Souhrn poznatki z predmétu TR - Zapoéet T

Podminky ziskani zapoé¢tu:

1) Odmétené, spravné zpracované a veas odevzdané referaty.

2) Absolvovani 2 kontrolnich testti a dosazeni stanoveného bodového zisku.
Testy se neopakuji! Vysdedky sezohlediiuji u zkousky.

3) Znalost probirané latky z TR.



