
Laboratornı cvicenı z TR �  R5

Optima lnı nastavenı regula toru PID
1. Vypoc tete optimalnı nastavenı regulatoru PID tak, aby SAR  dle schř matu
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kpFS  byl optimalnı ve smyslu

integralnıho kritř ria ITAE. R ızena soustava ( )pFS  je soustava modelovana na
AP MEDA-T (laboratornı cvic enı TR -R1).

2. Regulator PID realizujte podle schř matu:

3. Na souradnicovř m zapisovac i BAK-4T zaznamenejte:

a) odezvu soustavy (bez regulatoru),

b) odezvu optimalne nastavenř ho regulatoru PID,

c) odezvu SAR  s optimalne nastaveny m regulatorem PID.

Pro experimenty uvazujte SJtw 1)( ⋅= α , kde 8,0;2,0∈α , v zavislosti na velikosti
statickř ho zesılenı.

4. Vyhodnoďte dobu regulace rT  a maximalnı preregulovanı mϕ  pro nerızenou a rızenou
soustavu pri pozadovanř  presnosti %5=δ

5. Proveů te zhodnocenı zıskany ch vy sledku.

Pozna mka:
Optimalnı polynom pro  3223 15,275,1:3 tptptpn +++=


