Laboratorni cviéeni z TR- R6

Analyza chovani nelinearniho dynamického systému
1. Nelinearni dynamicky systém popsany nelinearni diferencialni rovnici
y&+ayCrbxyd® +y=0
vyjadrete ve fazové roving (x,, x,) dle vztahi:
=Xy
y=X
2. Nakreslete analogové schéma daného systému.

3. Provedte analyzu stability daného systému aplikaci Ljapunovovy teorie stability.
Ljapunovovu funkci volte ve tvaru:
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4. Teoretické zaveéry oveérte pro konkrétné zvolené hodnoty parametra a, b na
simula¢nim modelu realizovaném na:

a) anaogovém pocitaci AP MEDA-T,
b) PC v simula¢nim prostiedi SIMNON, piipadné Matlab - Simulink.

5. Proved’te zhodnoceni ziskanych vysledkii.



